Reservado el derecho de efectuar modificaciones técnicas.

Versiones

para accionamiento lineal neumatico:
Serie OSP-P

Racores de engrase .
g Carro de guia

de aluminio

Rascador
integrado

Perfil guia de acero
endurecido y lijado

Cargas, fuerzas y pares

Datos técnicos

En la siguiente tabla encontrara
las cargas méaximas admisibles.

Si actlan varias fuerzas y pares en
la guia simultaneamente, se aplica
la siguiente ecuacion:

Mx My Mz Fy Fz
+ + + +
Mx My Mz Fy,.«. Fz

méx max méx

La suma de las cargas nunca debe ser > 1

La tabla muestra los valores méaximos
admisibles en un funcionamiento
ligero y sin sacudidas, que tampoco
deben excederse en el funcionamiento
dindmico.

Servicio de

Guia de
recirculacion

de bolas
STARLINE

OoSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie STL 16 hasta 50
para accionamiento lineal serie OSP-P

Caracteristicas:

e perfil guia de acero endurecido
y lijado

e para cargas muy elevadas en todas
las direcciones

egran precision

e rascador integrado

eracores de engrase para relubricacién

¢ ongitudes de carrera variables hasta
3.700 mm

e carro de guia de aluminio anodizado
con las mismas medidas de conexién
que las guias OSP SLIDELINE
y PROLINE

¢ |a misma altura de instalacién
(STL16 - 32) que las guias OSP
SLIDELINE y PROLINE

evelocidad méaxima
STL16:v=3m/s
STL25 hasta 50: v=5 m/s

*Tenga en cuenta que:
en el diagrama de amortiguacién hay
que sumar la masa del carro de guia
a la masa para amortiguar.

Serie Para Méx. par Méx. carga Masa del accionamiento Masa * N.%ident. **
acciona- [Nm] [N] conguia delcarro | STARLINE
miento [kel deguia Guiasin
Mx My Mz Fy Fz concarrera | incremento por tkel cilindro
de carrerade 100 mm
Omm
STL16 OSP-P16 15 30 30 1000 1000 0,598 0,210 0,268 21111
STL 25 OSP-P25 50 110 110 3100 3100 1,733 0,369 0,835 21112
STL32 OSP-P32 62 160 160 3100 3100 2,934 0,526 1,181 21113
STL40 OSP-P40 150 400 400 4000 7500 4,452 0,701 1,901 21114
STL50 OSP-P50 210 580 580 4000 7500 7,361 0,936 2,880 21115

** iPedirtodos los paquetes de serviciocon N.%ident. + “Longitud de la carreraen mm* (cinco digitos)!
Ejemplo: 21111-01000 serefiere al guiapara STARLINE, D16 mm N.?ident. 21111 con 1000 mm de longitud de carrera.

Accionamiento lineal véase pagina9-13
Fijaciones véase pagina 107-115
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Dimensiones serie OSP-P STL16 hasta STL 50
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Tabla de medidas [mm] serie OSP-P STL16 hasta STL50

Serie |A B J M Z |[AA BB |CF |DD |EC |EE |EG |FF FS |FT GG |JJ 2z
STL16 |65 |14 (69 |31 |M4 |93 90 |55 |30 |15 |40 |24,6 |48 18 |55 36 (70 |8
STL25 |100 |22 |117 |40,5 M6 |146,6|144 |72,5 |60 |15 |53 (36,2 |64 |23,2|73,5 |50 |120 |12
STL32 |125 |25,5 (152 |49 |[M6 |186,6|184 (91 |80 |15 (62 |42,2 |84 |26,2|88 64 (160 |12
STL40 |150 |28 (152 |55 |[M6 |231 |226 (102 |100 |20 |72 [51,6 (94 |28,5(106,5 |78 |200 |12
STL50 |175 |33 |200 |62 |[M6 |270,9|266 (117 (120 (23 |85 62,3 [110 [32,5(128,5 [90 |240 |16




Distancia entre apoyos admisible STL16 hasta STL 50
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Servicio de

Fijacion intermedia
(Para versiones, véase pagina
106-107)

Para evitar flexiones demasiado fuertes
y oscilaciones del accionamiento son
necesarias fijaciones intermedias a
partir de determinadas longitudes de
carrera. Los diagramas muestran las
anchuras de apoyo méaximas posibles
dependiendo de la carga. Hay que
diferenciar entre los casos de carga
1y 2. Es admisible una flexién de
max. 0,5 mm entre los apoyos.

Distancia entre apoyos admisible STL16 hasta STL 50
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Recomendacion

Con velocidades de carrera
v > 0,5 m/s no se debe sobrepasar
la distancia de 1 m entre apoyos.




Parada intermedia

La parada intermedia tipo VS sirve
para la limitacién de carrera sencilla.
Equipable y ajustable progresivamente
en toda el area de la carrera.

Hay dos tipos distintos de amortiguadores
por cada diametro del cilindro a elegir
(véase eleccién de amortiguador).

El montaje de fijaciones intermedias
e detectores magnéticos también

es posible en el lado de la parada
intermedia.

Dependiendo de la aplicacién,
también se pueden montar dos
paradas intermedias.

Eleccion de amortiguador

Con los diagramas se puede elegir el
amortiguador adecuado dependiendo
de la masay la velocidad.

Al elegir el amortiguador hay que tener
en cuenta la masa del carro de guia.

Los valores son validos para una fuerza
de accion efectiva de 78 N (6 bar)

Los valores son validos para una fuerza
de accion efectiva de 250 N (6 bar)

www.rodavigo.net
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Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50

llustracién con dos paradas intermedias

Amortiguador con
cubierta de pléstico

Tope completo con
piezas de fijacion
Soporte del amortiguador completo
con piezas de fijacion
— sin amortiguador

Eleccion de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-STL16
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Eleccién de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-STL32
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Eleccion de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
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Los valores son vélidos para una fuerza
de accion efectiva de 420 N (6 bar)

Los valores son validos para una fuerza
de accién efectiva de 640 N (6 bar)

Los valores son vélidos para una fuerza
de accion efectiva de 1.000 N (6 bar)
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Dimensiones — Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50
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Tabla de medidas [mm] - Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50
Serie Tipo |A B Cc D E G H K L M N P SW1 [Sw2
OSP-STL16 |VS16 |30 (14 |25 (33 |30 28 |38 |16,2 |25,5(20,5 |30 M10x1 4 12,5
OSP-STL25 |VS25 |40 (30 |50 |41,5 |37 33 |43 |18 (31,5623 |39 M12x1 5 16
OSP-STL32 |VS32 |60 |40 50 45,5 |42 35 45 |19 35,5 |25 48 M14x1,5 5 17
OSP-STL40 |VS40 |84 [52 |60 |64 |59 48 |63 [256 |50 (34 |58,6 |[M20x1,5 5 24
OSP-STL50 |VS50 |84 |- 60 |75 |69 55 |70 |26,9 |57 (38 |66,9 |[M25x1,5 5 30

Datos para el pedido — Parada intermedia tipo VS 16 hasta VS50

Posicién 3

< Tope completo con
Posicion 2 piezas de fijacion
Soporte del amortiguador

completo con piezas de

fijacion — sin amortiguador

Amortiguador con
Posicion 1 cubierta de plastico

Clave para el pedido — Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50

sincilindroy sin guia

Tamaiio
Pos.| Denominacion VS16 Vs25 Vs32 VsS40 VS50
N.°de N.°de N.°de N.°de N.°de
A pedido B pedido ulge pedido UTEe pedido e pedido
1 | Tope completo - 21196FIL |- 21197FIL | - 21198FIL |- 21199FIL |- 21200FIL
o | Soporte del amortiguador 21201FIL |- 21202FIL | - 21203FIL |- 21204FIL |- 21205FIL
completo
Amortiguador blando SA10SN |7718FIL |SA12S2N|7723FIL |SA14 |7708FIL |SA20 |7710FIL |SAI25 |7712FIL
3*
Amortiguador duro SA10S2N | 7721FIL |SA12S |7707FIL |SA14S|7709FIL |SA20S|7711FIL |SAI25S| 7713FIL

* Amortiguador con cubiertade pléstico

Nota: Datos para el pedido de VS en combinacién con el cilindroy la guia; consulte la pagina 69, pos. 18
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Datos para el pedido — STARLINE

D No es posible viton con VOE.

R 270°=arriba

E | L 90°=abajo
R 270°=arriba

F | L180°=detras
R 270°=arriba

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23 | 24 25
OSPP 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0O 0
@ del émbolo Longitud Carro Sistemade
16 dela & |sin medicién
carrera 0 |sin
25 Datosenmm
32 (cincodigitos) X|SFI 0,1 mm
o Y [SFI 1mm
4 Tornillos Amortiguacién
30 0 | estandar O | estandar
1 carrerade amortiguacion
— méx. .
Embolo o carro Lubricacion — Tirasde
) ' VS Amortiguacion recubrimiento
0 | estandar 0 | estandar 2 | blando, alaizquierda Canal paracables
1 |tandem 1 | velocidad lenta para Starline 0 | estandar
29 3 VS Amortiguacién duro, a
laizquierda para Starline 1 | Canal paracables
2 - iguacié - Canalparacables
Conexion de aire Juntas VS Amortiguacion blan 2| NP
4 | do, aladerechapara bilateral
0 | estandar 0 | estandar (NBR) Starline sintiras de
X o
1 | enlaporte frontal 1 |Viton®? 5 VS Amortiguacién duro, a recubrimiento
laderecha para Starline
2 | porunlado
(nose puedegirar) VS Amortiguacién blan-
6 do, bilateral para Starline
3 |alaizquierdaestandar ! p
aladerechafrontal 7 VS Amortiguacién duro,
4 | aladerechaestandar bilateral para Starline
alaizquierdafrontal
A | Valvulas de 3/2 vias Posicionde latapa| |Guias/ Carros guia
integradas 0 [ 2R 0° = frontal Frenos/ adicionales
VOE 24V = +h O =lronta Montaje inversor B <
825,32,40,50 1 | L+R 90°=abajo 0 |sin
, 3 N N B | Carrodeguia
“ B Yat"’“'ajde3/2‘“as 2 | L+R 180°=detrds| | g |StarlineSTL Starline STL
© integradas .
g VOE 230V~/110V= 3 | L+R270°=arriba
2 @25,32,40,50 4 | L 90°=abajo
P C | valvulasde 3/2vias R 0°=frontal
g integradas 5 | L 180°=detras
S VOE48V= R 0°=frontal
© 2 2,4
ifi’ 925,32,40,50 6 | L 270°=arriba
S E | Vélvulasde 3/2 vias R 0°=frontal
g .
E Voegrades 7 | L 0°=frontal
s @25,32,40,50 R 90° =abajo Posicién de la tapa
= e ; (Alojamiento de la
k3] 8 | L 180°=detras i6n de aire)
% R 90°=abajo conexion ae aire 270°
180° i
-qc,) 9 | L 270°=arriba detras arrvlba
e R 0°=abajo 270° N enlaporte
3 A | L 0°=frontal dléioéo aniba == -4 frontal
= o _ A etras .
% R 180°=detras ~
© B | L 90°=abajo )
. enlaporte o 4§
o o= Sy N
= R 180°=detras frontal 5% 90.
2 C | L 270°=arriba | 0° abajo
2 R 180° =detras frontal -
13 0° Lado del cilindro
o D | L 0°=frontal

abajo

R
Lado del cilindro (a la derecha)
L

(a la izquierda)

2 Combinacion “lubricacién basica para velocidad lenta” y “juntas Viton®” a peticion.
3 "Lubricacion para marcha lenta" con "carrera de amortiguacion max." no combinable

69







Servicio de

Versiones G u Ila de
e OSP R e neumatiee: recirculacion
de bolas

KF

oSP

— ORIGA
—— SYSTEM
PLUS

Serie KF16 hasta KF50
Cargas, fuerzas y pares para accionamiento lineal

Serie OSP-P CLASSIC

Caracteristicas:

e carro de guia de aluminio anodizado
con las mismas medidas de conexién
que FESTO tipo: DGPL-KF

e perfil guia de acero endurecido y lijado

e para cargas elevadas en todas las
direcciones

e gran precision

e rascador integrado

eracores de engrase para relubricacién

e |ongitudes de carrera variables hasta

3.700 mm
P evelocidad méxima
Datos técnicos KF16, KF40: v = 3 m/s
En la siguiente tabla encontrara La tabla muestra los valores maximos KF25, KF32, KF50: v =5 m/s
) las cargas maximas admisibles. Si admisibles en un funcionamiento

8 actlan varias fuerzas y pares en la ligero y sin sacudidas, que tampoco
g guia simultaneamente, se aplica la deben excederse en el funcionamiento
8 siguiente ecuacion: dinamico.
n
()
S My Mz F F
i Mx L A A <1 *Tenga en cuenta que:
2 Mx, My, Mz Fy, Fz en el diagrama de amortiguacion hay
ig que sumar la masa del carro de guia
IS La suma de las cargas nunca debe ser > 1. a la masa para amortiguar.
S
k3]
2
$ Serie Para Max. par Max. carga Masa del accionamien- Masa * Tacode N.%ident.
© acciona- [N] [N] toconguia delcarro | corredera
e miento [kgl deguia
§ Mx My Mz Fy Fz con incremento kel Tamafhode | Tacode guiaKF
] carrera | porcarrera g rosca corredera | sin
5 de de cilindro **
o O0Omm 100 mm
§ KF16 | OSP-P16 12 25 25 | 1000 | 1000 | 0,558 0,21 0,228 - - 21101
2 KF25 | OSP-P25 35 90 90 |3100| 3100 | 1,522 0,369 0,607 M5 13508FIL | 21102
Q
o KF32 | OSP-P32 44 133 | 133 | 3100 | 3100 | 2,673 0,526 0,896 M5 13508FIL | 21103

KF40 | OSP-P40 | 119 | 346 | 346 | 4000 | 7100 | 4,167 0,701 1,531 M6 13509FIL | 21104

KF50 | OSP-P50 | 170 | 480 | 480 | 4000 | 7500 | 7,328 0,936 2,760 M8 13510FIL | 21105

** Pedirtodos los paquetes de serviciocon N.%ident. + “Longitud de la carreraen mm* (cinco digitos)!
Ejemplo: 21101-01000 se refiere al guia KF, paraD16 mm, N.°ident. 21101 con 1000 mm de longitud de carrera.

Accionamiento lineal véase pagina 9-13
Fijaciones véase pagina 107-115
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Dimensiones serie OSP-P KF16 hasta KF50

Carrera+2xA
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+ ] w
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S
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T~ —
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Tamaiio OSP-P KF32 hasta KF50 ©
JJ P
Tamaiio OSP-P KF16 @9,
6 x M4,
10 profundidad
10
15 . |
20 2 x @5%, 3 profundidad T
Tabla de medidas [mm] serie OSP-P KF16, KF25, KF32, KF40, KF50
Serie |A B J AA BB CF DD EC EE EG EW JJ GG M
KF16 |65 14 76 93 85 48 50 15 41 24,6 10 - 25 30
KF25 |100 22 120 120,2 | 105 72,5 40 15 54,5 36,2 23,5 |- - 46
KF32 |[125 25,5 160 146,2 | 131 93,8 40 15 60,5 42,2 23,5 |- 20 59,8
KF40 |[150 28 150 188,5 | 167 103,3 | 40 20 69,5 51,6 26,56 [120 20 60,8
KF50 |[175 33 180 220,2 | 202 121 40 23 90,5 62,3 32,5 |120 40 69
Serie |FA FB FC FD FT FS TA B TE TF TG TH T) TK
KF16 17,7 29 16,5 |- 56 19 - - - - - - - -
KF25 26,5 39 24 14¢7 75 24,7 5 12,1 2,3 6,9 M5 11,5 4 32
KF32 (34 53,8 34 2567 86,5 24,7 5 12,1 1,8 6,4 M5 11,5 4 47
KF40 (42,5 56,8 41 25¢ 104 26 6 12,8 1,8 8,4 M6 17 5,5 55
KF50 (52 65 50 2567 134 38 8 21,1 4,5 12,5 M8 23 7,5 72
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Distancia entre apoyos admisible OSP-P KF16 hasta KF50

Caso de carga 1 — carro arriba
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Caso de carga 2 — carro lateral
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Fijacion intermedia
(Para versiones, véase pagina 111,
114-115)

Para evitar flexiones demasiado fuertes

y oscilaciones del accionamiento son
necesarias fijaciones intermedias a partir
de determinadas longitudes de carrera.
Los diagramas muestran las anchuras

de apoyo maximas posibles dependiendo
de la carga. Hay que diferenciar entre los
casos de carga 1 y 2. Es admisible una
flexién de max. 0,5 mm entre los apoyos.

Caso de cargal Caso de carga 2
Carro arriba Carro lateral

Recomendacién

Con velocidades de carrera v > 0,5 m/s
no se debe sobrepasar la distancia
de 1 m entre apoyos.




Parada intermedia

La parada intermedia tipo VS sirve
para la limitacién de carrera sencilla.
Equipable y ajustable progresivamente
en toda el area de la carrera.

Hay dos tipos distintos de
amortiguadores por cada diametro

del cilindro a elegir (véase eleccion

de amortiguador).

El montaje de fijaciones intermedias
e detectores magnéticos también

es posible en el lado de la parada
intermedia.

Dependiendo de la aplicacién,
también se pueden montar dos
paradas intermedias.

Eleccion de amortiguador

Con los diagramas se puede elegir el
amortiguador adecuado dependiendo
de la masay la velocidad.

Al elegir el amortiguador hay que tener
en cuenta la masa del carro de guia.

Los valores son validos para una fuerza
de accion efectiva de 78 N (6 bar)

Los valores son validos para una fuerza
de accion efectiva de 250 N (6 bar)

www.rodavigo.net
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Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50

llustracién con dos paradas intermedias

Amortiguador con
cubierta de pléastico

Tope completo con
piezas de fijacion
Soporte del amortiguador completo
con piezas de fijacion
— con amortiguador

Eleccion de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-KF16

[m/s]
2,0
1,5 N
I\,
/ N\
/ N,
0 A N
E 10 ™
2 [ Tipo SA10 VAR
© 1 N
[&]
S ~N
L 5 —
= 05 Tipo SA10S
//
0
0,1 02 03 0405 07 1 2 3 4 56 8 10 [kg]
Masa
Eleccién de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-KF25
[m/s]
3
25 iy
T\
/1T\
y
2 7
7 AN
/
— 4
v %
E 15 ] C
bl AN
©
o
8 S
° DA
05 Tipo SA12S =
i
0 \
0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 50 70 100 [kg]
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Eleccién de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-KF32

[m/s]

5
5]

4,5
4. /’ T~

35
3 AN

2,5 N

Velocidad [m/s]

Tipo SA14S ~

Los valores son validos para una fuerza

0,1 02 03 0507 1 2 3 45 7 10 20 30 4050 70 100 [kg] de accion efectiva de 420 N (6 bar)

Masa

Eleccién de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-KF40

[m/s]
5

45 N
4 /

35 \
3 d \

25 N

N,
"o Tipo SA20 \)\
0
1 " 7N
~N
Tipo SA20S | T

Velocidad [m/s]
nN

. | _
01 0203 0507 1 2 345 7 10 20 30 5070100 200 500 1000 [kg]

M Los valores son véalidos para una fuerza
asa de accion efectiva de 640 N (6 bar)

Eleccion de amortiguador dependiendo de la masa y la velocidad
para la serie OSP-KF50

[m/s]
5
4,5
4
3,5
g 3 A
£ PZAY
° 2,5 \
°
g 2
5 N
=15 AN
\\
1 Tipo SAI25 ™S
~.~\
05 Tipo SAI25S ~
0 1T -
01 0203 0507 1 2 345 710 2030 5070100 200300 500 1000 [kg] Los valores son validos para una fuerza
Masa de accién efectiva de 1.000 N (6 bar)
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Servicio de Att. al Clien

Dimensiones — Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50

C1 SW2 E

;
H

|
|
|
|
|
|
i
|
[Chi
®
|
el
I—E_
i
K¢

SWi1

- - -D
Tabla de medidas [mm] - Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50
Serie Tipo (A B |C Cl |D E G H K L M N P SW1 |[Sw2
OSP-KF16 |VS16 |30 |14 |50 |25 (33 [29,7(28 38 |16,2 |25,5(20,5 [40,5 [M10x1 4 12,5
OSP-KF25 |VS25 |40 (30 |75 |50 |41,5(37 |33 43 |18 31,523 48 M12x 1 5 16
OSP-KF32 |VS32 |60 (40 |50 |- 45,5 (41,5(35 45 |19 35,5125 37 M14x1,5 |5 17
OSP-KF40 |VS40 |84 (52 |60 |- 64 |59 |48 63 [25,5 |50 |34 43 M20x 1,5 |5 24
OSP-KF50 |VS50 |84 |- 60 |- 75 |69 |55 70 [26,9 |57 |38 58 M25x 1,5 |5 30
Datos para el pedido— Parada intermedia tipo VS 16 hasta VS50
Posicién 3
Amortiguador con
Posicién 1 cubierta de plastico
Tope completo con
Posicion 2 piezas de fijacion
Soporte del amortiguador
completo con piezas de fijacién
— sin amortiguador
Clave para el pedido—Parada intermedia tipo VS16 hasta VS50 sincilindroy sin guia
Pos. | Denominacién Tamaiio
VS16 VS25 VS32 VS40 VS50
N.°de N.° de pe- N.°de - N.°de N.°de
Tipo pedito Tipo dito Tipo pedito Tipo pedito Tipo pedito
1 Tope completo - 21186FIL | - 21187FIL |- 21188FIL | - 21189FIL |- 21190FIL
o |Soporte del 21201FIL | - 21202FIL |- 21203FIL | - 21204FIL |- 21205FIL
amortiguador completo
Amortiguador blando SA10SN |7718FIL |SA12S2N | 7723FIL SA14 | 7708FIL |SA20 |7710FIL |SAI25 |7712FIL
3*
Amortiguador duro SA10S2N | 7721FIL |SAl12S 7707FIL | SA14S | 7709FIL | SA20S |7711FIL | SAI25S | 7713FIL

* Amortiguador con cubierta de plastico

Nota: Datos para el pedido de VS en combinacién con el cilindroy la guia; consulte la pagina 77, pos. 18
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Datos para el pedido — KF

D No es posible viton con VOE.
2 Combinacion “lubricacién basica para velocidad lenta” y “juntas Viton®” a peticion.
3 "Lubricacion para marcha lenta" con "carrera de amortiguacion max." no combinable

77

1-4 5+6 7 8 9 10 11 12-16 17 18 19 20 21 22 23| 24 25
OSPP | 25 0 0 0 0 0 01100 0 0 0 0 0 0 0|0 0
@ del émbolo Longitud Carro Sistemade
16 dela & | , medicién
carrera sin o lsin
25 Datosenmm
32 (cincodigitos) X |SFI 0,1mm
Y [SFI 1mm
40 - : iz
Tornillos Amortiguacion
50 0 | estandar O |estandar
carrerade amortiguacion
. Ll max. o - -
Embolo o carro Lubricacion A Tirasde recubri-
- - mortiguacién blando, miento
C | Classic 03| estandar 2 | alaizquierda para KF Canal para
T | Classic Tandem 1 | velocidad lenta 29 VS Amortiguacién duro, a cables
3 laizquierda para KF 0 | estandar
2 VS Amortiguacién blando, 1 Canal para
o - aladerechapara KF cables
Conexiénde aire Juntas
5 VS Amortiguaciénduro, a Canal para
0 | estandar 0 | estandar (NBR) laderecha para KF 2 | cables
1 | enlaportefrontal 1 | Viton®D 6 | VS Amortiguacion blando, bilateral
2 | porun lado bilateral para KF sin
(nose puede girar) 7 VS Amortiguacion duro, X Tir'as;ierecubri-
. miento
3 |alaizquierdaestandar bilateral para KF
aladerechafrontal
4 | aladerechaestandar Posicién delatapa E;gr?gé/
alaizquierdafrontal 0 | L+R 0°=frontal Montaje inversor
A | Valvulas de 3/2 vias 1 | L+R 90° =abajo 0 |sin
integradas o 2
VOE 24V = 2 | L+R 180°=detras c | kF
#25,32,40,50 3 | L+R270°=arriba
@ B | Vélvulasde 3/2 vias 4 | L 90°=abajo
3 )
3] integradas R 0°=frontal 3
S VOE 230V~/110V= —— Cgrrps gulla
8 ©25,32,40, 50 5 [ L 180°=detras adicionales
+ R 0°=frontal 0 |sin
8 C | Valvulasde 3/2vias ——
5 integradas 6 LZZO =arriba C | Carrodeguia
e VOE 48V= R 0°=frontal o
L ©25,32,40,50 7 | L 0°=frontal
= .
3 E | Valvulasde 3/2 vias R 90°=abajo
€ integradas 8 | L 180°=detras
5 VOE 110V~ R 90° =abajo
2 @25,32,40,50 ) Posicién de la tapa
- o _ Y .
3 9 ;%Z?a;.'g'ba (Alojamiento de la
© =abal conexion de aire) 9700
3 A | L 0°=frontal 180° rriba
_8 R 180°=detras detras v
3 B | L 90°=abajo R aeriga ~ ! enlaporte
o) R 180° =detras 180 2> -4 frontal
© detras v
o) C | L 270°=arriba -
§ R 180°=detras enlaporte .
Fed D | L O0°=frontal frontal ~” ~ . _
b R 270°=arriba ‘ ) Ot | abajo
o} ronta
o E | L 90°=abajo 0° Lado del cilindro
R 270°=arriba abajo R
F | L180°=detras Lado del cilindro (a la derecha)
R 270°=arriba L

(a la izquierda)









